
自然災害の頻発、国際情勢の不安定化、そして社会
の高齢化に伴い、救助活動への要求はますます高まって
いる。

本ロボットは、災害現場などの極限環境下での資
機材運搬に特化して設計されている。急傾斜（最大勾配
37°）、段差、さらには水深35cmの渡水路面といった複
雑地形への高い適応能力を備えるほか、自律追従機能
およびリアルタイム動的障害物回避システムを搭載。

消防救助現場で課題となる「資機材運搬の困難」や
「人的搬送の非効率」を解消し、救助活動における時間
的ロスを最小限に抑制。人命救助のゴールデンタイムを
確実に確保する。




